PENGGUNAAN MESIN PENARIKAN KESIMPULAN
PRODUK PADA SISTEM KENDALI TRUCK BACKER-
UPPER

Skripsi

oleh
S FATONI RIZAL
22104865

PROGRAM STUDI TEKNIK INFORMATIKA FAKULTAS TEKNOLOGI INFORMASI
UNIVERSITAS KRISTEN DUTA WACANA
2014




PENGGUNAAN MESIN PENARIKAN KESIMPULAN
PRODUK PADA SISTEM KENDALI TRUCK BACKER-
UPPER

Skripsi

jana Komputer

Disusun oleh

YOHANES FATONI RIZAL
22104865

PROGRAM STUDI TEKNIK INFORMATIKA FAKULTAS TEKNOLOGI INFORMASI
UNIVERSITAS KRISTEN DUTA WACANA
2014




PERNYATAAN KEASLIAN SKRIPSI

Says menyatakan dengan sesungguhnya bahwa skripsi dengan judul:

PENGGUNAAN MESIN PENARIKAN KESIMPULAN PRODUK PADA
SISTEM KENDALI TRUCK BACKER-UPPER

yang saya kerjakan untuk melengkapi sebagian persyaratan menjadi Sarjana
Komputer pada pendidikan Sarjana Program Studi Teknik Informatika Fakultas
Teknologi Informasi Universitas Kristen Duta Wacana, bukan merupakan tiruan
atau duplikasi dari skripsi kesarjanaan di lingkungan Universitas Kristen Duta
Wacana maupun di Perguruan Tinggi atau instansi manapun, kecuali bagian yang
sumber informasinya dicantumkan sebagaimana mestinya.

Jika dikemudian hari didapati bahwa hasil skripsi i ml
tiruan dari skripsi lain, saya bersedia dikenai
kesarjanaan saya.

YOHANES FATON] RIZAL
22104865

il



HALAMAN PERSETUJUAN

Judul Skripsi ¢ PENGGUNAAN MESIN PENARIKAN
KESIMPULAN PRODUK PADA SISTEM
KENDALI TRUCK BACKER-UPPER
Nama Mahasiswa  : YOHANES FATONI RIZAL

NIM ¢ 22104865

Matakuliah . Skripsi (Tugas Akhir)
Kode : TIW276

Semester : Gasal

Tahun Akadenmuik @ 201472015

Mheriksa dan disetujui di

Yogyakarta,
d% tanggal 24 September 2014

Dosen Pembimbing I

R. Gunawan Santosa, Drs. M.Si.

v



Dewan Penguji:

-

o

HALAMAN PENGESAHAN

PENGGUNAAN MESIN PENARIKAN KESIMPULAN PRODUK PADA
SISTEM KENDALI TRUCK BACKER-UPPER

Oleh: YOHANES FATONI RIZAL / 22104865

Dipertahankan di depan Dewan Penguji Skripsi
Program Studi Teknik Informatika Fakultas Teknolggi Informasi
Universitas Kristen Duta Wacana - Yogyak
Dan dinyatakan diterima untuk memenuhi salah satuf
Sarjana Komputer,

peroleh gelar

a, 24 September 2014
Mengesahkan,

. Junius Karel, M. T,

Dekan Ketua Program Studi




KATA PENGANTAR

Puji syukur penulis panjatkan ke hadirat Tuhan Yesus Kristus yang telah
melimpahkan rahmat dan anugerah, sehingga penulis dapat menyelesaikan Tugas
Akhir dengan judul “Penggunaan Mesin Penarikan Kesimpulan Produk Pada
Sistem Kendali Truck Backer-Upper” dengan baik dan tepat waktu.

Penulisan laporan Tugas Akhir ini merupakan kelengkapan dan
pemenuhan dari salah satu syarat dalam memperoleh gelar Sarjana Komputer.
Selain itu bertujuan untuk melatih mahasiswa untuk dapat menghasilkan suatu

karya yang dapat dipertanggungjawabkan sec sehingga dapat

bermanfaat bagi penggunanya.

u dosen pembimbing | yang telah banyak
meluangkan wa mberikan pengarahan dan saran dari awal
Tugas Akhir ini.

awan Santosa, M.Si., selaku dosen pembimbing Il yang

dalam pemuouatan Tugas Akhir ini.

3. Bapak Antonius Gijanto, Ibu Mei Erawati, Ci Feni, Ci Pinda, dan Ci yuni
selaku keluarga yang selalu memberikan limpahan kasih sayang,
kesabaran, doa serta dukungan yang luar biasa yang selalu menjadi
motivasi dan semangat penulis sehingga selalu bersemangat
menyelesaikan Tugas Akhir ini.

4. lka Marcellina yang menjadi inspirasi dan pendorong semangat penulis,

terimakasih atas doa, cinta, kasih sayang, dan dukungannya selama ini.

vi



S. Theo, Firman, Paulus, Agus, Auxentius, Pranata, Elis dan Susi yang
senantiasa memberikan semangat, saran, dan kritik yang membangun
dalam pembuatan Tugas Akhir ini.

6. Teman-teman kos indigo : Kak Ricco, Jevon, Ivan, Jimmy, Adi, Andry,
Ryan, dan Sam yang menjadi teman diskusi. bercerita, bersenda gurau
yang selalu memberikan semangat dan menghadirkan keceriaan.

7. Pihak-pihak lain yang tidak dapat penulis sebutkan satu persatu yang telah
memberikan masukan dan dukungan dalam pembuatan Tugas Akhir ini.

Penulis menyadari bahwa Tugas Akhir ini masih jauh dari sempurna. Oleh
karena itu, penulis sangat mengharapkan kritik dan saran gang membangun dari

lebih baik lagi.
Akhir kata penulis berharap semoga ugas Akhir ini dapat
memberikan masukan dan tambahan pen

Yogyakarta, 24 September 2014

Penulis

%@

Yohanes Fatoni Rizal

il




INTISARI

PENGGUNAAN MESIN PENARIKAN KESIMPULAN PRODUK PADA
SISTEM KENDALI TRUCK BACKER-UPPER

Permasalahan dapat terselesaikan dengan adanya sebuah penyelesaian.
Suatu penarikan kesimpulan merupakan cara yang terbaik untuk mengetahui
penyelesaian mana yang tepat untuk menyelesaikan suatu permasalahan. Sebuah

penarikan kesimpulan juga terdapat pada logika fu yaitu dengan fuzzy

inference engine.
Sistem yang dikembangkan ini
permasalahan truck backer-upper. Proses pada zy yaitu dari input yang

berupa data real diubah oleh fuzzifie zifikasi) menjadi nilai fuzzy

diimplement
input posisi ¢

target yang telah ditentukan yaitu x =10, y =0, dan shi = 90°.

Keywords: Sistem fuzzy, Fuzzifier, Fuzzy rule base, Fuzzy inference engine,

Defuzzifier, Truck backer-upper.
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BAB 1

PENDAHULUAN

1.1  Latar Belakang Masalah

Permasalahan dapat terselesaikan dengan adanya sebuah penyelesaian.
Suatu penarikan kesimpulan merupakan cara yang terbaik untuk mengetahui
penyelesaian mana yang tepat untuk menyelesaikan suatu permasalahan. Begitu

juga pada saat membangun sebuah sistem, dapat menggunakan sebuah penarikan

yang akan diterapkan dari awal hingga akhir supa
dan baik.

Sebuah penarikan kesimpulan jug®=&la a logika fuzzy, yaitu

penalaran dengan prinsip serup i kukan penalaran dengan nalurinya.
Dengan adanya suatu Site
ingin melakukan se peneldian tentang penggunaan mesin pernarikan

kesimpulan (in g berdasarkan logika fuzzy pada sebuah sistem

kendali truc r. dimana sistem kendali ini membutuhkan perhitungan
agar dapat bgxj

(loading dock)

1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan pada latar belakang di atas, maka permasalahan yang akan
diteliti yaitu bagaimana sebuah mesin penarikan kesimpulan dengan
menggunakan logika fuzzy dapat di implementasikan ke dalam sistem kendali
truck backer-upper.



1.3

Batasan Masalah

Ruang lingkup permasalahan dalam penelitian ini dibatasi oleh hal-hal

sebagai berikut :

14

1.5

1.

a > DN

Tujuan Penelitian

Sistem kendali ini berbasis desktop dan menggunakan bahasa
pemrograman java.

Posisi truck ditentukan oleh x, y, dan @ (shi).

Area truck dibatasi untuk 0 <x <20dan 0 <y < 20.

Nilai @ dibatasi untuk -90° < ® < 270°.

Nilai 8 dibatasi untuk -40° < 6 < 40°.

posisi awal.

Metode Peneliti

berikut:

Metod un eneliti dalam penelitian ini adalah sebagai
1. Pge usiaka
Tah ma dalam melakukan penelitian ini yaitu dengan studi

pustaka / literatur untuk mempelajari tentang teori dan aturan-aturan
pada logika fuzzy dari berbagai sumber seperti buku, jurnal maupun
situs-situs internet sehingga dapat membantu peneliti untuk
membangun sistem.

Perancangan dan pembangunan Sistem

tahap ini merupakan tahap untuk melakukan sebuah perancangan

sistem dengan menerapkan teori dan aturan-aturan logika fuzzy



tersebut dan untuk membangun sistem ini peneliti menggunakan
bahasa pemrograman java.

3. Pengujian
Pengujian dilakukan untuk mendapatkan hasil dan kesimpulan dari

penelitian ini.

1.6  Sistematika Penulisan
Sistematika penulisan laporan tugas akhir ini dibagi menjadi 5 bagian,
yaitu :

Bab 1 Pendahuluan, yang berisi latar belakagg masalah, perumusan

masalah, batasan masalah, tujuan penelitian, metode pen@itian, dan sistematika
penulisan.

Bab 2 Tinjauan Pustaka, yang berisi i yang diperlukan dalam
yang memiliki aturan-

ence engine, dan defuzzifier.

software minimum bagi peggli na, spesifikasi sistem yang di buat

hart, rancangan antarmuka sistem dan

Analisis Sistem, membahas implementasi dan

lah dibuat beserta hasil capture dan hasil analisis dari

pulan dan Saran, merupakan bagian terakhir dari laporan
tugas akhir ini dimana berisi beberapa intisari penting yang dapat di ambil

penelitian dan juga saran pengembangan sistem bagi penelitian berikutnya.



BAB 5

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1  Kesimpulan

Setelah melakukan penelitian penggunaan mesin penarikan kesimpulan
produk pada sistem kendali truck backer-upper, maka dapat diambil kesimpulan
sebagai berikut :

1. Dari hasil pengujian, penggunaan mesin penarigan kesimpulan produk

yang berbasiskan logika fuzzy telah ber lementasikan pada

sistem kendali truck backer-upper.

5.2 Saran

1. Perlu dicoba untuk mengganti target keluaran menjadi dinamis.
2. Perlu dicoba untuk menggubah batas-batas fungsi keanggotaan dari X,
y dan shi.

3. Perlu dicoba untuk mengubah bidang simulasi truck menjadi lebih dari
(20,20).

4. Sistem dapat diterapkan secara riil untuk membuat simulasi parkir
truck secara otomatis, namun perlu diadakan riset yang lebih
mendalam.
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