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INTISARI 

 

PENGENDALI KUNCI KONTAK MOBIL MENGGUNAKAN MODEM 

WAVECOM FASTRACK M1306B BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

Daya beli yang meningkat menjadi stimulus untuk memiliki kendaraan 

pribadi yaitu mobil. Tak sedikit Orang tua membelikan anaknya mobil untuk 

trasportasi pribadi mereka, terutama mahasiswa. Tetapi sering kali anak yang 

diberikan mobil dan jauh dari orang tuanya seperti kuliah ditempat yang jauh dari 

rumah orang tua menyalah guanakan pemberian orang tua tersebut. 

 Berdasarkan masalah diatas maka dirancang suatu alat yang disebut 

“Pengendali Kunci Kontak Mobil Menggunakan Modem Wavecom Fastrack 

M1306B berbasis Mikrokontroler”. Alat dirangcang dengan simulasi kunci kontak 

kunci kunci kontak mobil untuk mengetahui kondisi on/off  kunci kontak dan 

menyambung memutus tombol engine start serta perputaran roda untuk 

menghitung kecepatan maksimum dan jarak tempuh menggunakan sensor magnet 

Efek Hall.  

 Dari hasil perancangan alat tersebut  dapat menerima perintah yang 

dikirimkan lewat pesan SMS (short message service) untuk memutus dan 

menyambung tombol engine start dan dapat mengirimkan pesan SMS kepada satu 

nomor tujuan untuk memberikan informasi perubahan status, kondisi kunci kontak 

mobil, kecepatan maksimum, dan jarak tempuh. 

 

Kata Kunci: mikrokontroler, ATmega 32, Wavecom Fastrack M1306B, Efek Hall 
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Bab I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Penjualan mobil pada triwulan IV 2012 mengalami peningkatan sejalan 

dengan adanya program promosi penjualan di akhir tahun. Sama halnya dengan 

penjualan sepeda motor yang mampu mencatat pertumbuhan positif pada 

Desember 2012 (Nasution, Sarwono, & Alamsyah, 2013). Kelompok kelas 

menengah pun tumbuh dan semakin besar. Daya beli yang meningkat, menjadi 

stimulus untuk memiliki kendaraan pribadi yaitu mobil. Tak sedikit Orang tua 

membelikan anaknya mobil untuk trasportasi pribadi mereka, terutama 

mahasiswa. Tetapi sering kali anak yang diberikan mobil dan jauh dari orang 

tuanya seperti kuliah ditempat yang jauh dari rumah orang tua menyalah guanakan 

pemberian orang tua tersebut. 

Dengan memiliki mobil pribadi anak yang jauh dari orang tua pun menjadi 

bebas dalam menggunakan mobil tersebut. Anak bisa kapanpun dan dimanapun 

menggunakan mobil tersebut, tidak peduli tengah malam yang seharusnya 

digunakan untuk istirahat dan mobil digunakan ugal-ugalan dengan kecepatan 

tinggi. Dari masalah tersebut membuat kekhawatiran terhadap orang tua yang 

tidak bisa mengkontrol  mobil tersebut secara jarak jauh supaya tidak disalah 

gunakan. 

Modem Wavecom Fastrack M1306B merupakan alat penerima dan 

pengirim SMS (Sort Message Sending) yang jika dipadukan dengan 

mikrokontroler akan dapat mengkontrol kunci kontak mobil tersebut secara jarak 

jauh, alat tersebut digunakan untuk mengurangi kekhawatiran orang tua terhadap 

waktu dan kecepatan mobil tersebut, karena alat tersebut mempunyai kemampuan 

untuk dapat mengetahui kapan mobil nyala dan mati serta kecepatan maksimum 

mobil dan juga dapat memerintah mobil untuk tidak bisa dinyalakan, semua itu 

dilakukan hanya dengan SMS yang bisa dilakukan dimanapun dengan syarat 

jaringan selular yang memadai. 
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1.2 Perumusan Masalah 

Dari latar belakang diatas, masalah yang akan dibahas dalam sistem ini 

adalah sebagai berikut : 

1. Bagaimana Mikrokontroler berkomunikasi dengan Modem 

WAVECOM Fastrack M1306B? 

2. Bagaimana mengimplementasikan Sistem tersebut ke mobil? 

3. Bagaimana mendapatkan data digital kecepatan mobil menggunakan 

sensor magnet? 

 

1.3 Batasan Masalah 

 Batasan-batasan masalah dalam pembuatan aplikasi ini adalah: 

1. Terbatas hanya dapat mengirim SMS kepada satu nomor selular dan dapat 

menerima perintah dari banyak nomor selular. 

2. Pengiriman data dilakukan saat setelah mesin menyala dan setelah mati 

serta konfirmasi saat perintah tidak bisa dinyalakan dan bisa nyalakan 

diterima sistem. 

3. Informasi yang didapat hanya kecepatan maksimum dan jarak yang 

ditempuh. 

4. Perintah yang dikirim melalui SMS hanya perintah mobil tidak bisa 

dinyalakan mesinnya (lock) dan mobil bisa dinyalakan mesinnya (unlock). 

5. Lab testing menggunakan simulasi pergerakan roda/cakram. 

6. Menggunakan inputan statis untuk pengaturan alat. 

7. Masih dalam tahap penelitian dan belum diimplementasikan secara riil 

pada mobil. 

 

1.4 Tujuan Penelitian 

 Tujuan penelitian alat ini adalah sebagai berikut. 

a. Merancang dan membangun sebuah system yang mampu 

mengendalikan kunci kontak mobil dengan SMS dan dapat megirim 

Informasi kecepatan maksimum, dan jarak tempuh kepada nomor 

selular yang ditunjuk, sehingga dapat untuk mengkontrol penggunaan 
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mobil secara jarak jauh menggunakan mikrokontroler atmel ATMEGA 

32 dan modem WAVECOM Fastrack M1306B. 

b. Mengamati dan mengevaluasi kinerja sistem dan pemrograman 

komunikasi data dan optimasi jarak antara Efek Hall dengan magnet. 

c. Untuk memenuhi salah satu syarat dalam menyelesaikan kurikulum S1 

Jurusan Teknik Informatika di Universitas Kristen Duta Wacana. 

 

1.5 Metodologi Penelitian 

Metode yang akan digunakan dalam pembuatan sistem ini adalah sebagai 

berikut: 

a. Studi Pustaka 

Pada tahap pertama ini penulis mempelajari yang berhubungan 

dengan perancangan system menggunakan mikrokontroler ATmega32 

dan komponen pendukung yang digunakan dari literature buku-buku, 

jurnal-jurnal, majalah-majalah elektronika dan situs-situs internet. 

Penulis juga berdiskusi dengan dosen dan teman untuk memperkaya 

wawasan penulis mengenai perancangan system menggunakan modem 

Wavecom Fastrack M1306B. 

b. Perancangan sistem 

Rangkaian yang akan dirancang meliputi rangkaian minimum 

mikrokontroler, rangkaian penghubung antara mikrokontroler dengan 

modem Wavecom Fastrack M1306B dan rangkaian pengendali sensor 

magnet.  

c. Pembangunan sistem 

Setelah semua perangkat keras selesai dirakit maka akan dilakukan 

perancangan perangkat lunak menggunakan CodeVisionAVR dengan 

bahasa pemrograman C. Jika program berjalan dengan lancar maka 

dapat di implementasikan pada rangkaian yang sudah dirakit 

menggunakan downloader ATmega. 
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d. Analisis hasil percobaan dan evaluasi 

Setelah perangkat keras dan perangkat lunak selesai dibuat, maka 

tahap berikutnya adalah pengujian system. Jika hasil pengujian tidak 

sesuai dengan yang diharapkan, akan dilakukan perbaikan hingga 

tujuan tercapai. 

 

1.6 Sistematika Penulisan 

BAB 1 : PENDAHULUAN 

Membahas tentang latar belakang masalah, perumusan masalah, 

batasan masalah, tujuan tugas akhir, metodologi penelitian dan 

sistematika penulisan laporan. 

 BAB 2 : LANDASAN TEORI 

Membahas teori yang dijadikan landasan dalam pembuatan tugas 

akhir. Landasan teori dalam penelitian ini meliputi pembahasan 

perangakat keras, perangkat lunak, dan teori yang digunakan. 

 BAB 3 : PERANCANGAN SISTEM 

Bab ini berisi rancangan koneksi pin, flowchart diagram untuk 

menggambarkan alur kerja alat. 

 BAB 4 : IMPLEMENTASI DAN ANALISA SISTEM 

Bab ini berisi pin assignment, pengamatan sensor magknet Efek 

Hall, capture program dan alat yang telah dibuat dilengkapi 

dengan source code program yang digunakan. 

 BAB 5 : KESIMPULAN DAN SARAN 

Bab ini berisi hasil penelitian yang dilakukan dan saran 

pengembangan lebih lanjut tentang persoalan yang belum tuntas 

diteliti pada penelitian ini. 
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Bab V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan analisa dan pembahasan pada Bab III dan Bab IV serta hasil 

dari simulasi sistem dapat disimpulkan sebagai berikut : 

a. Alat yang telah dirancang dapat menerima perintah yang dikirimkan lewat 

pesan SMS untuk memutus dan menyambung tombol engine start. 

b. Alat dapat mengirimkan pesan SMS kepada satu nomor tujuan untuk 

memberikan informasi perubahan status, kondisi kunci kontak mobil, 

kecepatan maksimum, dan jarak tempuh. 

c. Alat dapat membaca interrupt dari sensor magnet Efek Hall yang 

kemudian melakukan proses perhitungan untuk mendapatkan kecepatan 

maksimum dan jarak tempuh. 

d. Jarak antara magnet dan sensor magnet Efek Hall hanya 5 mm sehingga 

kemungkinan benturan masih dapat terjadi. 

 

5.2 Saran 

Untuk pengembangan alat pada masa yang akan datang, penulis 

menyarankan beberapa hal, yaitu : 

a. Penambahan penyearah arus antara coil relay 12 V dengan arus positif dan 

negatif sehingga tidak menjadikan ULN menjadi panas karena input 12 V 

bisa langsung dilewatkan relay 12 V.  

b. Menggunakan sensor magnet dan magnet yang dapat digunakan dalam 

jarak lebih dari 5 mm dan tidak ada kemungkinan benturan.  

c. Alat perlu ditambahkan fitur yang dapat merubah diameter ban, kata kunci 

dan nomor tujuan menggunakan input dinamis. 

d. Alat tidak hanya disimulasikan melainkan di implementasikan langsung ke 

sebuah mobil untuk menguji ketahanan alat. 
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e. Perlu penelitian lebih lanjut sehingga alat ini tidak hanya digunakan 

mengkontrol kunci kontak mobil, tetapi juga dapat mengetahui letak posisi 

mobil. 
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