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INTISARI 

 

PROTOTIPE SISTEM KEAMANAN BERKENDARA  

 

 Setiap pengendara di jalan raya membutuhkan keamanan dalam 

berkendara. Jika keamanan berkendara bisa didapatkan oleh para pengendara 

resiko kecelakaan lalu lintas dapat ditekan. Mengacu pada permasalahan tersebut 

penulis mencoba melakukan upaya dengan membuat aplikasi keamanan 

berkendara berbasis Android. Perangkat berbasis Android  sedang banyak diminati 

oleh pengguna maupun pengembang aplikasi karena ketersediaan dukungan yang 

cukup banyak. Hal tersebut menjadi alasan dibuatnya aplikasi keamanan 

berkendara berbasis Android. 

 Kemampuan aplikasi diterapkan menggunakan deteksi terhadap gambar 

bagian belakang mobil dengan berfokus pada pengukuran jarak antara kamera 

perangkat Android  dengan objek. Aplikasi memanfaatkan perangkat keras 

kamera untuk mengukur jarak dan GPS untuk mengukur kecepatan gerak. Hasil 

pengukuran diproses bersama dengan kecepatan gerak perangkat. Proses tersebut 

menghasilkan peringatan berupa bunyi agar pengguna lebih berhati-hati dalam 

berkendara. 

 Aplikasi berhasil dibuat dan telah dilakukan pengujian. Berdasarkan hasil 

penelitian dan pengujian aplikasi dapat disimpulkan bahwa perangkat berbasis 

Android  dapat dimanfaatkan sebagai pengamanan dalam berkendara.  Sistem 

memberikan peringatan dalam bentuk suara kepada pengguna ketika nilai jarak 

antara kamera dengan objek mobil kurang dari setengah nilai kecepatan gerak 

perangkat yang didapat dari GPS. 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

 Setiap pengendara di jalan raya membutuhkan keamanan dalam 

berkendara. Jika keamanan berkendara bisa didapatkan oleh para pengendara 

resiko kecelakaan lalu lintas dapat ditekan. Mengacu pada permasalahan tersebut 

penulis mencoba melakukan upaya dengan membuat aplikasi keamanan 

berkendara berbasis Android. Perangkat berbasis Android  sedang banyak diminati 

oleh pengguna maupun pengembang aplikasi karena ketersediaan dukungan yang 

cukup banyak. Hal tersebut menjadi alasan dibuatnya aplikasi keamanan 

berkendara berbasis Android. 

  Upaya yang dapat dilakukan untuk mencoba memecahkan permasalahan 

ini adalah dengan menerapkan metode pengukuran jarak pada deteksi gambar 

bagian belakang mobil untuk membuat sistem berbasis Android pencegah 

kecelakaan lalu lintas. Android dipilih karena memiliki dukungan yang 

dibutuhkan untuk membuat sistem tersebut. Ketersediaan dukungan Android  

cukup untuk membuat aplikasi keamanan berkendara. 

 Upaya tersebut diharapkan dapat membantu meningkatkan keamanan 

berkendara bagi para pengendara mobil dan meningkatkan nilai guna perangkat 

berbasis Android. Sistem keamanan berkendara berbasis Android ini diharapkan 

dapat dimanfaatkan oleh semua kalangan. 

 

1.2 Perumusan Masalah 

 Seberapa baik metode pengukuran jarak pada deteksi gambar bagian 

belakang mobil menghitung jarak pada aplikasi keamanan berkendara berbasis 

Android? 
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1.3 Batasan Masalah 

 Pembuatan prototipe dalam tugas akhir ini dibatasi pada : 

 - Mendeteksi bagian belakang mobil 

- Ukuran tinggi dan lebar mobil menggunakan rata-rata yaitu 1, 67 meter 

- Kamera tidak dalam keadaan zoom in atau zoom out 

- Kondisi jalan kering 

 

 

1.4 Tujuan Penelitian 

 Penelitian ini bertujuan untuk : 

- Membuktikan metode pengukuran jarak pada deteksi terhadap bagian belakang 

mobil sesuai jika digunakan untuk membuat sistem pencegah kecelakaan lalu 

lintas berbasis Android 

- Memanfaatkan perangkat berbasis Android  sebagai alat bantu keamanan 

berkendara 

 

1.5 Metode Penelitian 

 Deteksi terhadap bagian belakang mobil bekerja dengan memanfaatkan 

informasi bentuk pada bagian belakang mobil. Informasi ini digunakan untuk 

identifikasi objek mobil pada gambar. Setelah teridentifikasi sebagai objek mobil, 

proses selanjutnya adalah membentuk region berdasarkan  dokumen pelatihan 

yang telah diberikan pada sistem. Region dimanfaatkan  untuk mencari ukuran 

tinggi mobil dalam gambar yang kemudian digunakan untuk menghitung  jarak 

nyata mobil dengan kamera menggunakan nilai focal length pada kamera.  

 

1.6 Sistematika Penulisan 

 Laporan tugas akhir ini dituliskan dalam 5 bagian utama. Bagian awal 

merupakan bagian pendahuluan, berisi latar belakang masalah, perumusan 

masalah, batasan masalah, tujuan penelitian, metode penelitian, dan sistematika 
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penulisan. Bagian pendahuluan berisi gambaran secara umum mengenai laporan 

tugas akhir. 

 Bagian berikutnya adalah tinjauan pustaka. Tinjauan pustaka terdiri dari 2 

bagian utama yaitu tinjauan pustaka dan landasan teori. Teori yang digunakan 

dalam tugas akhir ini diambil dari jurnal dan website melalui internet. Teori yang 

digunakan adalah teori mendeteksi bagian belakang mobil kemudian mengukur 

jarak antara mobil dengan kamera Android. 

 Bagian ketiga adalah analisis perancangan sistem. Sistem dibuat untuk 

perangkat berbasis Android. Sistem memanfaatkan kemampuan kamera untuk 

deteksi obyek mobil dan GPS untuk mengukur laju kendaraan. 

 Bagian keempat merupakan implementasi dan analisis sistem. 

Implementasi dans analisis sistem memuat hasil pengujian sistem berbasis 

Android yang dibuat. Hasil implementasi disajikan menggunakan gambar, tabel, 

dan diagram beserta hasil analisis yang berupa penjelasan mengenai sistem yang 

dibuat. 

 Bagian kelima adalah kesimpulan dan saran. Kesimpulan merupakan 

pernyataan singkat dan tepat yang dijabarkan dari hasil analisis kegiatan 

implementasi sistem. Saran memuat aktivitas dalam riset yang akan dilakukan 

pada penelitian mendatang dengan tujuan memperbaiki sistem yang dibuat saat 

ini. 
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BAB 5 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

 

5.1 Kesimpulan 

 Berdasarkan penelitian dan analisis yang dilakukan terhadap aplikasi 

asisten berkendara berbasis Android  dapat disimpulkan bahwa : 

Perangkat berbasis Android dapat digunakan untuk aplikasi asisten berkendara 

bagi pengguna yang sedang mengemudi. 

Kondisi cahaya sangat berpengaruh terhadap kemampuan kinerja sistem dalam 

mendeteksi objek mobil, sistem dapat mendeteksi dengan baik dalam kondisi 

cahaya terang 

Ukuran tampilan aplikasi berpengaruh terhadap kinerja sistem. Ketika 

menggunakan tampilan live view dengan ukuran layar penuh aplikasi berjalan 

lambat. 

Sistem bergantung dengan GPS  agar dapat memberikan peringatan, perangkat 

dapat memberikan peringatan jika terhubung dengan satelit GPS. 

 

5.2 Saran 

 Untuk pengembangan lebih lanjut dari sistem ini, dapat dilakukan 

beberapa penambahan kemampuan yaitu : 

Menambahkan kemampuan mode peringatan sesuai dengan cuaca pada saat 

berkendara 

Menambahkan data agar bisa mendeteksi objek lain di jalan raya 

Menambahkan kemampuan untuk mengukur kemiringan agar disesuaikan dengan 

jarak aman dan keluarnya peringatan 
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