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INTISARI 

 

 

Pengenalan Rambu Lalu Lintas Berbasis Bentuk dan Warna dengan  Metode 

Image Centroid Zone dan Euclidean Distance 

 

 Rambu Larangan merupakan rambu yang berguna bagi pengguna kendaraan 

bermotor untuk tetap waspada agar selalu berhati-hati dalam berkendara, namun 

masih banyak yang tidak mengetahui arti dari rambu-rambu tersebut. Oleh karena 

itu , pengenalan citra obyek rambu lalu lintas berjenis larangan diperlukan untuk 

membantu para pengguna kendaraan bermotor untuk dapat mengerti arti dari jenis 

rambu larangan yang ada. 

 Penulis dalam tugas akhir ini menggunakan dua metode yaitu menggunakan 

metode Image Centroid Zoning (ICZ) sebagai metode ekstraksi ciri dan metode 

Euclidean distance untuk proses pengenalan menggunakan data hasil ekstraksi ciri 

ICZ. 

 Data Pengujian menghasilkan akurasi sebesar 100% untuk pengujian 

menggunakan 60 data yang sudah dilatih dan sebesar 34,5% untuk data yang belum 

dilatih dengan menggunakan 16 jumlah zona yang di hasilkan dari ekstraksi ciri 

ICZ.  

 Kata Kunci : Rambu Lalu Lintas Larangan, Ekstraksi Ciri, Image Centroid 

Zone, Euclidean Distance.  ©UKDW
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INTISARI 

 

 

Pengenalan Rambu Lalu Lintas Berbasis Bentuk dan Warna dengan  Metode 

Image Centroid Zone dan Euclidean Distance 

 

 Rambu Larangan merupakan rambu yang berguna bagi pengguna kendaraan 

bermotor untuk tetap waspada agar selalu berhati-hati dalam berkendara, namun 

masih banyak yang tidak mengetahui arti dari rambu-rambu tersebut. Oleh karena 

itu , pengenalan citra obyek rambu lalu lintas berjenis larangan diperlukan untuk 

membantu para pengguna kendaraan bermotor untuk dapat mengerti arti dari jenis 

rambu larangan yang ada. 

 Penulis dalam tugas akhir ini menggunakan dua metode yaitu menggunakan 

metode Image Centroid Zoning (ICZ) sebagai metode ekstraksi ciri dan metode 

Euclidean distance untuk proses pengenalan menggunakan data hasil ekstraksi ciri 

ICZ. 

 Data Pengujian menghasilkan akurasi sebesar 100% untuk pengujian 

menggunakan 60 data yang sudah dilatih dan sebesar 34,5% untuk data yang belum 

dilatih dengan menggunakan 16 jumlah zona yang di hasilkan dari ekstraksi ciri 

ICZ.  

 Kata Kunci : Rambu Lalu Lintas Larangan, Ekstraksi Ciri, Image Centroid 

Zone, Euclidean Distance.  ©UKDW
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

 

 Alat transportasi merupakan bagian dari ekosistem kota yang perlahan 

terus berkembang dan memenuhi kebutuhan penduduk agar dapat berpindah 

dari satu tempat ke tempat lain. Karena perkembangan penduduk yang semakin 

pesat hal ini mengakibatkan lalu lintas menjadi semakin padat, dengan begitu 

semakin besar juga tingkat kecelakaan pada tempat tersebut. dengan adanya 

rambu lalu lintas yang berguna untuk menjaga keamanan dan kenyamanan 

maka pengendara jalan perlu melihat rambu-rambu lalu lintas. Jika tidak ada 

rambu maka pengendara tidak akan tahu tentang kondisi jalan, situasi jalan, 

dan sikap yang harus diambil sewaktu berkendara. Seiring dengan 

berkembangnya teknologi yang ada maka dibuatlah sistem yang dapat 

mengenali pola rambu lalu lintas dengan menggunakan metode ekstraksi fitur 

Image Centroid Zone dan klasifikasi Euclidean distance. Kedua metode 

tersebut dibahas sebagai pokok bahasan karena dapat meningkatkan 

keakuratan dari mengenali rambu. 

Pada Tugas akhir ini penulis akan menganalisis mengenai proses dari citra 

yang akan di kenali. Metode untuk memisahkan ciri yang ada pada suatu citra 

juga akan dianalisis, begitu juga metode klasifikasi tahap akhir. Dalam 

pengenalan pola terdapat banyak cara untuk metode ekstraksi data contohnya 

Principal Component Analysis, Transformasi wavelet, Gray Level 

Cooccurrence Matrix, Image Centroid Zone, Zone Centroid Zone, dan Zone 

Based Hybrid. Dalam penelitian ini, penulis menggunakan metode ekstraksi 

fitur zoning dengan teknik Image Centroid Zone dan metode klasifikasi 

Euclidean distance. Sehingga diperoleh sebuah perangkat lunak yang dapat 

mengenali pola dan  bentuk dari rambu lalu lintas larangan. 
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1.2 Rumusan Masalah 

 

Rumusan masalah yang diperoleh dari penelitian yang akan dilakukan adalah 

sebagai berikut : 

1. Bagaimana membangun aplikasi pengenalan rambu-rambu lalu lintas 

larangan? 

2. Berapa akurasi metode Euclidean distance dalam mengenali citra rambu 

lalu lintas larangan dengan menggunakan fitur ekstraksi dari Image 

Centroid Zone ? 

 

1.3 Batasan Masalah 

 

Batasan-batasan yang diterapkan pada penelitian yang akan dilakukan adalah 

sebagai berikut : 

1. Obyek yang digunakan untuk penelitian adalah citra rambu lalu lintas 

larangan yang berbentuk lingkaran dan berwarna merah. 

2. Menggunakan citra input file JPEG yang berekstensi (.jpg). 

3. Input data uji rambu berada dalam posisi tegak dan tidak terhalangi 

sebagian oleh objek lain. 

4. Sudut pandang pengambilan sampel hanya dari depan. 

5. Penelitian dilakukan dengan proses objek citra diam dengan 

mengikutsertakan background foto dari citra rambu lalu lintas. 

6. Resolusi citra yang diteliti berukuran 960x1280. 

7. Pengambilan data dilakukan saat rambu terkena paparan sinar matahari. 

8. Ekstraksi fitur menggunakan metode Image Centroid Zone. 

©UKDW



 
 

3 
 

9. Pengukuran tingkat kemiripan menggunakan Euclidean distance. 

1.4 Tujuan Penelitian 

 

Tujuan dari dilakukannya penelitian adalah sebagai berikut : 

1. Mengimplementasikan metode ekstraksi fitur Image Centroid Zone dan 

klasifikasi Euclidean Distance ke dalam bahasa pemrograman untuk 

membangun program aplikasi yang dapat mengenali rambu lalu lintas 

larangan. 

2. Mengetahui nilai akurasi dari metode ekstraksi fitur Image Centroid 

Zone dan klasifikasi Euclidean Distance dalam mengenali Rambu Lalu 

Lintas berjenis Larangan. 

 

1.5 Metodologi Penelitian 

 

Metode yang akan digunakan sebagai langkah-langkah untuk pemecahan 

masalah dalam penelitian adalah sebagai berikut : 

a. Studi Literatur 

Studi literatur dilakukan dengan cara mempelajari teori-teori yang 

diperlukan dalam penelitian melalui jurnal-jurnal yang berkaitan dengan 

metode ekstraksi fitur Image Centroid Zone dan klasifikasi Euclidean 

Distance. Selain itu teori pendukung yang dipelajari antara pengetahuan 

mengenai pengolahan citra digital dan computer vision. 

b. Pengambilan Data 

Pengambilan data dilakukan dengan cara mengambil gambar-gambar 

rambu lalu lintas berjenis Larangan yang ada di Yogyakarta dan Klaten 

dengan menggunakan kondisi yang ada dalam batasan masalah. 

c. Analisis Rancangan Sistem 
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Analisa terhadap perancangan sistem yang akan di bangun, metode yang 

digunakan, memilih bahasa pemrograman, antarmuka sistem, dan 

fungsionalitasnya. 

d. Implementasi 

Melakukan ekstraksi fitur dengan Zoning untuk mendapatkan nilai fitur 

dari tiap zona yang ada dalam citra masukan yang sebelumnya sudah di 

olah melalui tahap preprocess untuk dilatih ke dalam klasifikasi 

Euclidean Distance agar dapat mengenali masing-masing rambu lalu 

lintas berjenis larangan. 

e. Metode Uji dan Analisis hasil 

Tahap pengujian hasil sistem yang dibangun untuk menganalisa 

keakuratannya. 

 

1.6 Sistematika Penulisan 

 

Sistematika diperlukan untuk memberi dasar-dasar penulisan supaya hasil 

yang diperoleh dari penulisan akan lebih terarah. Adapun sistematika penulisan 

yang digunakan kali ini adalah: 

BAB 1 Pendahuluan 

Bab Pendahuluan berisi tentang bagian awal dari penulisan laporan. Dimana 

pada bagian ini memuat Latar Belakang Masalah, Perumusan Masalah, 

Batasan Masalah, Tujuan Penelitian, Metode Penelitian dan Sistematika 

Penulisan. 

BAB 2 Tinjauan Pustaka 

Pada bab ini memuat mengenai berbagai teori yang didapatkan dari berbagai 

sumber pustaka yang diperlukan untuk memecahkan masalah. Bab ini 

terdiri dari dua bagian utama, yaitu Tinjauan Pustaka dan Landasan Teori. 

Tinjauan Pustaka berisi tentang penelitian-penelitian dari sebelumnya, 

sedangkan untuk Landasan Teori berisi tentang penjelasan rambu, rambu 
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lalu lintas berjenis larangan, metode preprocessing Region Growing, 

metode ekstraksi fitur Image Centroid Zone dan metode klasifikasi 

Euclidean Distance. 

BAB 3 Analisis dan Perancangan Sistem 

Bab ini mencakup analisis teori yang digunakan dan bagaimana 

mengimplementasikan ke dalam suatu sistem yang hendak dirancang. Pada 

dasarnya bab ini memuat bahan dan materi yang dipakai dalam riset. Selain 

itu juga terdapat variable yang digunakan dan data yang dikumpulkan yang 

diuraikan secara jelas termasuk sifat, satuan berserta kisarannya. Yang 

terakhir yaitu, penguraian simulasi atau perancangan yang akan dilakukan 

dengan jelas. 

BAB 4 Implementasi dan Analisis Sistem 

Bab ini memuat hasil riset atau implementasi serta pembahasan atau analisis 

dari riset yang telah dilakukan oleh penulis. Untuk hasil riset atau 

implementasi akan disajikan dalam bentuk daftar, tabel, foto, maupun 

bentuk lainnya. Sedangkan untuk pembahasan tentang hasil yang diperoleh 

akan disajikan berupa penjelasan yang teoritis dan hasil riset juga akan 

dibandingkan dengan hasil riset terdahulu yang sejenis.  

BAB 5 Kesimpulan dan Saran 

Bab ini berisi tentang kesimpulan dari hasil pengujian yang telah dilakukan 

dan berisi saran untuk mengembangkan penelitian selanjutnya. 
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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

  

5.1 Kesimpulan 

 Pada penelitian tentang implementasi metode zoning ICZ dan Euclidean 

distance dalam mengenali rambu lalu lintas berjenis larangan, sistem menghasilkan 

akurasi paling tinggi sebesar 41,3%  yang berada pada zona 28 dengan dimensi 2 x 

14 dan nilai akurasi paling rendah sebesar 13,79% yang berada pada zona 4,6,16 

dimensi 4 x 4, 24 dimensi 4 x6 untuk pengujian menggunakan 29 data uji. Oleh 

karena itu dapat disimpulkan bahwa sistem masih belum baik dalam mengenali 

rambu-rambu larangan. 

 

5.2 Saran 

 Penelitian ini masih memliki beberapa kekurangan yang menyebabkan 

sistem belum baik dalam mengenali rambu-rambu lalu lintas larangan. Beberapa 

saran yang diberikan untuk beberapa penelitian yang berkaitan ke depan adalah 

sebagai berikut : 

a. Pengembangan metode deteksi atau pemilihan metode deteksi lain 

untuk mendapatkan obyek jambu lalu lintas larangan yang lebih baik. 

b. Seleksi noise pada data 

c. Penambahan zona dan pengembangan ekstraksi ciri. 

d. Variasi data pelatihan yang lebih banyak©UKDW
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