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INTISARI 

 

Deteksi Dan Koreksi Kemiringan Citra Plat Nomor  

Menggunakan Hough Transform 

 

Akurasi sistem deteksi dan pengenalan karakter sangat bergantung pada kondisi 

dan kualitas citra input. Permasalahan muncul ketika citra input tidak diambil pada 

posisi tegak lurus dengan bidang horizon. Kondisi objek yang miring mengakibatkan 

proses pengenalan karakter tidak dapat berjalan dengan baik. 

 

Perlu sebuah solusi untuk mengatasi masalah kemiringan citra yaitu dengan 

meneliti bagaimana mendeteksi kemiringan citra plat nomor. Salah satu metode yang 

dapat digunakan untuk mendeteksi kemiringan garis adalah metode Hough Transform. 

Metode ini dapat mendeteksi adanya garis-garis lurus didalam citra. Garis yang 

dideteksi kemudia dapat dihitung kemiringannya terhadap sumbu horizontal dengan 

rumus perhitungan gradien garis. Setelah didapatkan nilau sudut kemiringan, citra yang 

miring dapat dikoreksi posisinya dengan melakukan rotasi sebesar sudut miring citra 

tersebut. 

Berdasarkan analisis dan pengujian dapat disimpulkan bahwa deteksi 

kemiringan citra dengan transformasi hough memberikan hasil yang cukup baik 

dengan tingkat keberhasilan sebesar 81,25% dari hasil pengujian sebanyak 16 citra 

sampel. Sistem deteksi dapat dikembangan lagi agar dapat mengatasi citra input yang 

terotasi dengan sudut rotasi lebih besar dari 90° dari bidang horizontal, untuk dapat 

dikoreksi ke posisi mendatar. 

 

Kata kunci: kemiringan citra, deteksi garis, plat nomor, transformasi hough, rotasi 

citra 
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INTISARI 

 

Deteksi Dan Koreksi Kemiringan Citra Plat Nomor  

Menggunakan Hough Transform 

 

Akurasi sistem deteksi dan pengenalan karakter sangat bergantung pada kondisi 

dan kualitas citra input. Permasalahan muncul ketika citra input tidak diambil pada 

posisi tegak lurus dengan bidang horizon. Kondisi objek yang miring mengakibatkan 

proses pengenalan karakter tidak dapat berjalan dengan baik. 
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miring dapat dikoreksi posisinya dengan melakukan rotasi sebesar sudut miring citra 

tersebut. 

Berdasarkan analisis dan pengujian dapat disimpulkan bahwa deteksi 

kemiringan citra dengan transformasi hough memberikan hasil yang cukup baik 

dengan tingkat keberhasilan sebesar 81,25% dari hasil pengujian sebanyak 16 citra 

sampel. Sistem deteksi dapat dikembangan lagi agar dapat mengatasi citra input yang 

terotasi dengan sudut rotasi lebih besar dari 90° dari bidang horizontal, untuk dapat 

dikoreksi ke posisi mendatar. 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Pengenalan karakter plat nomor merupakan salah satu penerapan ilmu 

komputer dalam bidang computer vision. Komputer ditugaskan untuk mendeteksi dan 

mengenali objek plat nomor layaknya manusia. Akurasi dari sistem deteksi dan 

pengenalan karakter sangat bergantung pada kondisi dan kualitas citra input. 

Permasalahan muncul ketika citra input tidak diambil pada posisi tegak lurus dengan 

bidang horizon. Kondisi objek yang miring mengakibatkan proses pengenalan karakter 

tidak dapat berjalan dengan baik. Diperlukan sebuah metode yang dapat mendeteksi 

kemiringan plat nomor dilanjutkan dengan proses koreksi kemiringan objek pada citra 

input.  

Penelitian ini merupakan pengembangan lebih lanjut dari penelitian Jayanti 

pada tahun 2015 yang meneliti pengenalan bentuk segi banyak pada citra menggunakan 

metode Hough Transform. Pada penelitian ini menggunakan citra plat nomor asli hasil 

dari kamera untuk dideteksi sebagai bentuk segi empat dan kemudian dideteksi dan 

dikoreksi kemiringannya. 

 

1.2 Perumusan Masalah 

Permasalahan pada penelitian ini adalah meneliti bagaimana cara mendeteksi 

kemiringan citra plat nomor dengan menggunakan Hough Transform dan kemudian 

melakukan koreksi posisi objek plat nomor dalam citra. 

 

1.3 Batasan Masalah 

Batasan masalah pada penelitian ini adalah : 

a. Citra input adalah citra hasil capture dari kamera digital dengan objek berupa plat 

nomor kendaraan. 

b. Sistem dibuat untuk mendeteksi 4 buah garis yang menjadi tepi dari plat nomor 
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kendaraan dengan menerapkan Hough Transform. 

c. Sistem mengukur sudut kemiringan dari hasil deteksi dan kemudian melakukan 

koreksi dengan operasi rotasi citra. 

 

1.4 Hipotesis 

Implementasi metode Hough Transform dapat mendeteksi garis tepi plat nomor 

dan mendeteksi sudut kemiringan citra plat nomor. 

 

1.5 Tujuan Penelitian 

Mengembangkan sebuah sistem yang dapat mendeteksi kemiringan citra input 

dengan menghitung sudut kemiringan citra dengan menerapkan Hough Transform dan 

kemudian melakukan rotasi untuk mengkoreksi posisi citra. 

 

1.6 Metode Penelitian 

Metodologi yang digunakan dalam penelitian ini adalah : 

a. Melakukan studi pustaka dengan mencari teori dari berbagai literatur yang 

berhubungan dengan topik penelitian. 

b. Melakukan anaslis dan perancangan sistem aplikasi untuk menerapkan teori yang 

sudah dipelajari. 

c. Mengimplementasikan Hough Transform untuk  mendeteksi bentuk dan 

kemiringan citra plat nomor. 

d. Meneliti kinerja sistem yang dibangun dan menganalisa hasilnya. 

 

1.7 Sistematika Penulisan 

Laporan tugas akhir ini akan disusun dalam sistematika penulisan berikut : 

BAB I merupakan pendahuluan yang berisi penjelasan latar belakang, batasan 

masalah, tujuan penelitian, metodologi penelitian, dan sistematika penulisan laporan 

tugas akhir. 
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BAB 2 memuat landasan teori yang berisi penjelasan mengenai teori-teori yang 

digunakan untuk pembuatan sistem implementasi metode Hough transform untuk 

mengenali bentuk segi empat dari plat nomor kendaraan dan mendeteksi sudut 

kemiringannya pada citra. 

BAB 3 memuat perancangan sistem yang berisi langkah-langkah perancangan 

sistem mulai dari input file citra, proses deteksi tepi, proses deteksi garis serta 

perhitungan sudut kemiringan objek dengan metode Hough Transform sehingga dapat 

terdeteksi objek plat nomor kendaraan dengan sudut kemiringannya. 

BAB  4 memuat implementasi, berisi tahap-tahap implementasi program, hasil 

analisis/pengujian, serta kendala yang dihadapi dalam pembuatan sistem. 

BAB 5 memuat kesimpulan dan saran yang berisi kesimpulan mengenai sistem 

yang dibangun, apakah sistem dapat berjalan sesuai dengan hipotesis awal atau tidak. 

Bagian ini juga berisi saran untuk pengembangan sistem di masa mendatang.  
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BAB 5 

KESIMPULAN 

 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan analisis dan pengataman pada sistem dengan melakukan tahap 

pengujian, maka dapat disimpulkan beberapa hal berikut : 

1. Deteksi garis dengan transformasi hough memberikan hasil yang cukup 

baik dengan tingkat keberhasilan sebesar 81,25 persen dari hasil pengujian 

sebanyak 16 citra sampel. 

2. Aplikasi deteksi kemiringan citra akan mengalami kesalahan dalam 

mendeteksi sudut kemiringan citra apabila terdapat garis lurus yang 

panjangnya lebih dari panjang plat nomor. Hal ini disebabkan oleh 

algoritma deteksi garis terpanjang yang digunakan sebagai parameter 

penentu kemiringan citra. 

3. Citra input tetap dapat dideteksi kemiringannya walaupun hanya sedikit 

jumlah garis yang dapat terdeteksi. 

 

5.2 Saran 

 Saran untuk pengembangan lebih lanjut dari siste yang telah dibuat yaitu : 

1. Antarmuka Sistem yang masih meggunakan console dapat dikembangan 

dengan window form application atau tampilan GUI (Graphical User 

Interface). 

2. Sistem deteksi dapat dikembangan lagi agar dapat mengatasi citra input 

yang terotasi lebih dari 90 derajat untuk dapat dikoreksi ke posisi yang 

benar. 
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