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BAB 1 

PENDAHULUAN 

1.1. Latar Belakang 

Menurut data dari badan pusat statistika Indonesia, jumlah kecelakaan lalu 

lintas transportasi darat pada tahun 2017 sebanyak 98.400 kasus dengan jumlah 

korban yang meninggal sebanyak 26.185 orang (BPS, n.d.) dan penanganan pasien 

oleh pihak medis juga menjadi faktor utama dalam menyelamatkan korban 

kecelakaan lalu lintas (Kurnia, 2016). Dengan banyaknya jumlah kecelakaan lalu 

lintas tersebut membuat pihak-pihak yang bersangkutan seperti rumah sakit atau 

orang-orang terdekat harus bergerak cepat untuk menangani kasus kecelakaan 

tersebut. Namun, seringkali terjadi kecelakaan lalu lintas yang tidak diketahui oleh 

siapapun. 

Banyaknya smartphone yang dimiliki membuat informasi dapat beredar 

dengan cepat, begitu juga informasi mengenai kecelakaan lalu lintas. Di Indonesia 

sendiri jumlah pengguna aktif smartphone sudah tumbuh menjadi sebanyak 100 

juta orang pada tahun 2018 (Novalius, 2018). Dari informasi tersebut menunjukkan 

bahwa seharusnya untuk mengetahui kecelakaan lalu lintas lebih mudah. Namun 

untuk penggunaannya harus lebih maksimal, karena pada perangkat tersebut 

terdapat banyak sensor-sensor yang dapat digunakan untuk mendeteksi kecelakaan 

lalu lintas dan langsung memberitahukannya kepada pihak-pihak yang 

bersangkutan atau kerabat terdekat. Sensor yang dapat digunakan untuk mendeteksi 

kecelakaan yaitu sensor akselerometer  dan memanfaatkan gps location untuk 

melacak koordinat korban kecelakaan setiap saat. 

Aplikasi yang akan dibuat adalah aplikasi mobile android dengan 

memanfaatkan teknologi gps location untuk melacak koordinat pengendara setiap 

saat. Sensor akselerometer untuk mendeteksi apakah smartphone bergerak dengan 

cepat atau tidak dari posisi terakhir yang dilacak dengan menggunakan teknologi 

gps location. Setelah mendapatkan informasi dari sensor-sensor tersebut dan 

mendapatkan lokasi kecelakaan dari gps location maka selanjutnya untuk tahap 
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memastikan kecelakaan tersebut digunakan perhitungan probabilitas berdasarkan 

data dari sensor akselerometer dan GPS Location, dan aplikasi ini akan memberikan 

push notification berupa pesan singkat kepada orang lain atau kerabat agar dapat 

mengetahui lokasi kecelakaan dengan tepat. Dengan dibuatnya aplikasi mobile 

android ini, diharapkan dapat membantu pihak-pihak yang berwenang dan kerabat 

untuk langsung mengetahui lokasi kecelakaan berada. 

1.2. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang di atas, maka dapat ditentukan rumusan masalah 

yaitu 

Apakah sensor akselerometer dan GPS Location pada smartphone dapat 

mendeteksi kecelakaan lalu lintas ? 

1.3. Batasan Masalah 

Perancangan dan pembuatan aplikasi deteksi kecelakaan lalu lintas ini 

dibatasi. Adapun batasan masalah tersebut yaitu: 

1. Penelitian ini tidak sampai meneliti seberapa cepat respon para 

pengguna smartphone terhadap kecelakaan lalu lintas. 

2. Aplikasi ini hanya dibuat untuk perangkat bergerak android saja. 

3. Kendaraan yang digunakan adalah kendaraan bermotor roda 2. 

4. Pengujian di jalan aspal. 

1.4. Tujuan Penelitian 

Tujuan dari penelitian ini adalah pembuatan aplikasi mobile android untuk 

mendeteksi kecelakaan lalu lintas dan mengetahui lokasinya sehingga dapat 

memberitahukan kepada para pengguna smartphone khususnya pihak-pihak yang 

berwenang. 

 

1.5. Manfaat Penelitian 

Manfaat yang dapat diambil dari penelitian ini yaitu membantu pihak-pihak 

yang berwenang dan kerabat agar dapat langsung mengetahui adanya kecelakaan 
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lalu lintas beserta lokasinya, sehingga dapat membantu orang-orang yang 

mengalami kecelakaan lalu lintas. 

1.6. Metodologi Penelitian 

Proses penelitian aplikasi mobile android untuk deteksi kecelakaan lalu 

lintas menggunakan gps location dan sensor akselerometer memiliki beberapa 

langkah, yaitu sebagai berikut : 

1. Pengambilan Data 

Sebelum dilakukan pembuatan aplikasi, hal pertama yang dilakukan dalam 

penelitian ini yaitu mengambil data untuk menentukan threshold yang akan 

digunakan dalam perhitungan probabilitas pada penelitian ini. Data tersebut 

meliputi data ketika kendaraan jatuh, dan data ketika kendaraan tidak jatuh. 

2. Pembuatan Aplikasi 

Sebelum dilakukan pengujian pada aplikasi deteksi kecelakaan lalu lintas, 

akan dilakukan pembuatan aplikasi terlebih dahulu, agar nantinya aplikasi 

ini dapat digunakan oleh lebih dari satu pengguna smartphone android. 

Dalam tahap pembuatan aplikasi, aplikasi ini akan menggunakan layanan 

dari google api untuk mengambil data koordinat tiap pengguna smartphone 

melalui google maps location. Selain itu, aplikasi juga akan 

menyambungkan aplikasi ini dengan realtime database dari layanan 

firebase cloud function. 

3. Pengujian 

Pengujian akan dilakukan untuk mengetahui apakah aplikasi sudah dapat 

berfungsi dengan baik dan dapat mendeteksi kecelakaan dengan gps 

location dan sensor akselerometer serta dapat mengirimkan lokasi korban 

kecelakaan kepada pengguna smartphone lain. Pengujian akan dilakukan 

dengan cara melemparkan atau menjatuhkan smartphone yang sudah 

terpasang aplikasi tersebut saat berkendara. 
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1.7. Sistematika Penulisan 

 Laporan tugas akhir ini akan disusun menjadi lima bab yang terdiri 

Pendahuluan, Tinjauan Pustaka dan Landasan Teori, Perancangan Sistem, 

Implementasi dan Analisis Sistem, Kesimpulan dan Saran. 

1. Bab I, Pendahuluan 

Bab ini memberikan gambaran umum mengenai penelitian yang akan 

dilakukan mencakup latar belakang, rumusan masalah, Batasan masalah, 

tujuan penelitian, manfaat penelitian, metodologi penelitian dan sistematika 

penulisan. 

 

2. Bab II, Tinjauan Pustaka 

Bab ini terdiri dari tinjauan pustaka dan landasan teori yang digunakan 

sebagai referensi saat melakukan penelitian. Pada bab ini akan diuraikan 

berbagai konsep, teori maupun rumus-rumus yang mendukung proses 

penelitian. 

 

3. Bab III, Perancangan Sistem 

Bab ini membahas rancangan sistem yang dibangun berupa spesifikasi 

sistem, perancangan alur kerja sistem, perancangan struktur data, 

perancangan desain antarmuka, dan perancangan pengujian sistem.  

 

4. Bab IV, Implementasi dan Analisis Sistem 

Bab ini akan membahas hasil dari implementasi dari metode yang 

digunakan dan analisis dari hasil implementasi sistem. 

 

5. Bab V, Kesimpulan dan Saran 

Bab ini berisi tentang kesimpulan terhadap sistem yang telah dibuat dan 

saran yang mendukung supaya penelitian ini dapat lebih baik untuk 

kedepannya. 
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BAB 5 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1. Kesimpulan 

       Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan yaitu melalui deteksi kecelakaan 

kendaraan menggunakan sensor akselerometer dan GPS location pada aplikasi 

android, didapat kesimpulan bahwa: 

 

1.  Sensor akselerometer dan GPS Location yang terdapat pada smartphone dapat 

digunakan untuk mendeteksi kecelakaan lalu lintas. Hal ini dapat dibuktikan dengan 

tingginya sensitivity pada penelitian ini yaitu sebesar 96% dan akurasi sistem dalam 

mendeteksi kecelakaan pada ketiga kondisi jalanan aspal yang berbeda lebih dari 

50%. 

 

5.2. Saran 

         Adapun saran untuk pengembangan sistem selanjutnya agar lebih baik adalah 

sebagai berikut: 

 

1. Pengambilan data dilakukan dengan cara benar-benar menjatuhkan smartphone 

atau penguji benar-benar terjatuh agar data yang diperoleh lebih akurat. 

2. Dilakukan lebih banyak percobaan dengan beberapa gaya berkendara agar sistem 

lebih akurat. 

3. Perbanyak fitur-fitur pada aplikasi agar aplikasi menjadi lebih optimal. 

4. Perlu ditambahkan lagi perhitungan prediksi pada perhitungan probabilitas 

terjadinya kecelakaan. 
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